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2.维护/拆装
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3. 电气接口及定义



名称序号

1 按键

说明

�   
                     

           ▲ ：向上按键

  ▼ ：向下按键

M ：依次切换菜单

  ：换位键

ENT ：确定/保存

2 调试接口 连接电脑对驱动器调试

3
电机和电源
输入端口

1.输入电源为DC24V

（Vdc接24V、GND接0V、PE接地)

4 脉冲IO端口 IO控制信号输入输出

5 编码器端口 与电机编码器通讯端口

2.A+、A-、B+、B-与电机对接

4. 混合脉冲型驱动接线说明

注：1.该驱动器输入电源为DC24V（直流）电源。
    2.该驱动器仅限用于位置模式（开环模式）。
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名称序号

1
调试接口及
报警指示灯

说明

�   
                     

           

  

2
Ethere CAT
通讯端口

连接主机或上一台从站设备

3

电源端口
1.输入电源为DC24V

（VDC接24V、GND接0V、)

4

脉冲IO端口
IO控制信号输入输出
(根据实际使用情况接线）

5

编码器端口 与电机编码器通讯端口

A+、A-、B+、B-与电机对接

5. 混合总线型驱动接线说明

注：1.该驱动器输入电源为DC24V（直流）电源。
    2.该驱动器仅限用于总线。

连接电脑对驱动器调试

6

电机相序端口
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6.电机及限位开关测量说明

电机测量流程：

1.仪器：万用表。
2.将万用表调至电阻档200Ω 或蜂鸣通断档。
3.测量电机U、V、W、建议采取在切割头航插一端。
4.电机U/V、U/W、V/W每两相电阻约在17-20Ω，
通断档有蜂鸣声响为电机正常。若电阻为0Ω，
或无穷大则为电机异常。

5.电机U、V、W任意一相都不与PE或外壳导通，若
有则为电机异常。

限位开关测量流程：

1.仪器：万用表。
2.无特殊需求限位开关为NPN型常闭信号。
3.建议焦点在0位时进行测量。
4.点动伺服电机确认电机是否可正反转。
4.将24V、0V接DC24V电源,W+、W-不接。 
5.万用表红表笔测24V，黑表笔测W+或W-,

在正限位或负限位时输出的电压为0V。
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7. 柏楚系统控制卡接线说明

注：1.脉冲控制线接控制卡W轴端口。
    2.24V、0V、W+、W-接控制卡相对应的端口。

7.1 柏楚系统脉冲控制线接线说明
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8. 柏楚系统平台配置参数说明

  

 

20

8 5000

1500

-20

42

8.1 柏楚总线系统平台配置参数说明

-20

20 8

10000

1500

42

正向

注：回退距离根据物理焦点进行增减！
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9. 维宏系统控制模块接线说明

连接W轴伺服接口
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W轴限位信号端口

9.1 维宏系统扩展模块接线说明
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9.2 维宏系统脉冲控制线接线说明
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10. 维宏系统平台配置参数说明

0.0016

42

0.0016

42

注：回退距离根据物理焦点进行增减！

25

5000



11.1 脉冲型故障报警说明

名称序号

Er001

解决措施

�   
                     

           

  

过流 �保护
1.重启驱动器。
2.重启驱动器报警依然存在，检查电机动力线是否短路。
3.拔出电机动力线，重启驱动，报警依然存在，驱动损坏。

Er002 过压 �保护
1.
2.重启驱动器报警依然存在，检查电源电压是否过高。

Er020 位置超差
 �

1.
2.

重启驱动器。

检查 PA08“编码器分辨率”是否设置有误。
检查电机与驱动器接线，是否相序错误（电机A+\A-、
B+\B-必须和驱动 A+\A-、B+\B-严格对应）；检查编码
器线是否断线。

3.加速时间适当加长。
4.检查电机是否堵转。

Er00d 断线保护
1.检查电机编码器线和编码器延长线是否断线或接触不良。
2.线缆确认良好，依然报警，确认电机编码器是否损坏。
3.如果线缆为客户自己焊接，检查接线定义是否正确。

名称ALM闪烁
次数

1

解决措施

过流 �保护
1.确保驱动器输出线未短路；确保电机未损坏。
2.调整电机的接线顺序。
3.更换新的驱动器。

2 过压 �保护
1.
2.降低加速度、减速度。

3 指令脉冲
增量过大

 �

减小 VDC/GND 端子上供电电压。

4 锁轴错误

1.
2.
3.

11.2 总线型故障报警说明

检查参数细分是否正确。

确保电机输出 A+、A-、B+、B- 端子接线正确。
确保电机线没有断线。
确保编码器电源电压正常；确保编码器线缆完好，
确保编码器地接触良好。

11. 故障报警代码说明
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�   
                     

           

  

自整定
错误

7 位置超差 �
1.重启驱动器；
2.重启驱动器报警依然存在，检查电机动力线是否短路。
3.拔出电机动力线，重启驱动，报警依然存在，驱动损坏。

8
编码器断
线检测 �

10 急停报警
 �

确保编码器线正确连接,接点无虚焊，错位，短路。

11 正负限位
报警

�   
                     

           

  

指令超速
故障

12

13 堵转报警
 �

检查电机丝杆结构是否有卡顿。

14
拉零错误
报警 �

15 电流过载
报警

 �

长亮 硬件中断
保护

6 检查电机丝杆结构是否有卡顿

电机的编码器分辨率不对，导致电机不能运行。
2. 电机的动力线接错。
3. 电机出力不够，适当的增大驱动器电流。
4. 若增大了电流还是不行，可排查下机械结构是否存在堵
及电机选型过小导致。

1.

增大驱动器输出峰值电流值Pr4.22 或 0x2056 的 bit6 
置为  0，可屏蔽。

检查故障是否出现在回零完成后；检查是否使用的从站

回零模式；

确认网络连接及主站 ESM 转换次序。

确保输入信号接线正确。

检查输入端正负限位信号输出是否正常、硬件是否有损坏。
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